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MACHOIRES
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Le dessin si<onire représente un fréin & machoires utlisé comme Tre@”@ sur certains

s

Les deux machoires 4-cl 5 sont serrées condre le fambour grice au ressorl B qui agltﬁf_ﬁ

- MISE EN SITUATION

appareils delevage. -

li - DESCRIPTION

deux supports 2 et 3 afticulés sur le bati 4. Le desserrags dy frein s'effectue pa'r I'tntermédiaire

I'élactro-aimant 7 dont 1z Egé 8 agit sur le levier 8 adiculé-sur le support 2 et relié au support 3 par

tige 10. Chaque machoire est constituée de deux demi-machoires 4 et 4' arliculées sur Faxe 11,
Cotla construction permet de changer ies gzr.r1i1Ll."=:3:3_Ff!deu zg*.re's un maEximum -:Ie-s-in’:pli-:ijé

of de rapidité,
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Il - TRAVAIL A FAIRE

-1 CINEMATIQUE 5,5 points

But - Déterminer la vitesse de sorfie de la tige de Mélectro-aimant.

n ' .

Hypothéses et données : . :

- Le dispositif ccoupe la position _nb la page 35 ; —
- Onadmet gue les deux méchoires s "tcartent du tambeour simulta :mama el que ce

mouvemant se faitala _,:Eﬁm vitesse pour les deux machoires W E:"_ = w.ﬁ: =6mns |

= ——

. _ . TS - [
= Fan = h__..%: i H_w.m_.__ - _.._..u.“.,._.._ i __‘«hu___ i H._“u_._uc._.

1i-1-1 Donner la nature de mouvement des supports de macheires 2 ot 3 par rappor su bati 1.

En déduire et tracer les supports des vecteurs vitesses Vi &t Voo - 1pt.

. W 1-2 En zppliquant [ mﬂc_ua_mn:c:m du champ des vecteurs vilesses successivement sur le=s

Grlides 8 et 10, aﬁm_.ﬂ_:mﬂmaﬁsﬁnmﬂm:_, lz vactaur vitesse __.T:- 1pt
E 1-3 Déterminer |2 centre instaniané de EEE_._ bony €t mouvement du levier 9-par rapport au .

wn.: 1. En déduire et fracer le supponit'de V, L ) : . . 1t
._._._ 1-4 Sachant que. ¥, b ﬂ._u.m_. déterminer mﬁmb:_ﬂcﬁ%ma ._~. o . ipt

—

@ -1-5 Ecrire la relation de composifion des vecleurs vilesses entre Py, Voo &1 Vo - B0 deduire

%ﬂﬁ;.gcmﬂqi la vitesse V., de sorfie de la ._En de l'électro-aimant

ill-2 STATIQUE & ui:ﬁ. S
_u_&m:j_:nﬂ _.u_.l.ﬁ_,_ Mmecaricue ﬁxrnnmm par [Electro-aimanl.
dejﬁ*,nmcm mEEEnnm. Ly e

(-
G
S
@
W - Toules les mn_n_,__m.ﬁ_.: sont sans fratiement |
- Le poids propre des pigces est négligé devant les efforls en enjeu | f i
- Toutes les actions mécaniques sonl na_fﬁmamm dans le plan da mﬂ._ﬂ.,@_r. I'znsemble ;
- On suppose lensemble en posi sien freinge A l'équilibre sirict gt le Slicient d'adhérence
tambour-machoire esl (=03 (=177, . : .
- Le couple moteur tend a m::."__: e tambaour en rotation d Feenz des agiguilles dune
o montie
- ' Le diamatre du tambour est D= En mm ;
- Le mement du couple de freinage Cf= 100mMN.

111-2-1 Eqiilibre du tamboutr

D; considére les points d'application O et O des résuliantes des zclions de contact machoires-
tambour. Appliquer la principe. fondamental de la statique 3 I'équilibre du tambour el déterminer |a

r_m:ﬂ_.: de la qwm:;mim __u_.;._}t de chaque machoire sur e tambour, . ipt
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P

. 1,0pis ﬁ

I-2-2 Equilibre de |a machaoire . X .

Etudier ['équilibre de la machoire et dé&lenmniner m: i laction n_m I n_xm 11 =ur la machoine 4. et

IN-2-3 Equilibre de 2 ¢t 9 .
On considére maintenant le frein en position desserrée, les machoires n'étant plus en contact

avec le EEWEE Oin constate alors gue le E.m.mn_ﬂ..m exarce sur chaque support de machoires 2et 3
un effort . tel que ﬁEﬁ =1 050M. : .
a) Oniscle le m:nnmﬂ 2. Appliquer | principe Fimﬂn:__a_u_ de la statique et déterminer

mqmn:_ﬂ:mﬂm_.; .z__: Faction du levier 9 sur le support 2, . 1.5pls
b} Onisole le levier 9, Appliquer le cipe fandamental de la statique et déterminer
analyliquement D, Iaction de '€ aimanl. Prendre __”T.m_rﬁ_ﬁ 1,5pts

O

1113 RESISTANGE @ MATERIAUX 5 peints
But * Etudier 'axe d'articulation 11,

0 ) . - . .
Eﬁiﬁﬁ?azmﬁ : o |

.m_xm 11 @\m:ﬁ:ﬁcj de diamétre constant $12 reposant sur deux eppuis simples en Met N
' Toutse los actions mécanigues sonl siuées dzns le plan de symatrie de _mxm :
g chamhe est uniformément répariie enfre les points Ret 5 .
3| =1200N ; | .
q_nr:n::._.__m dul _._.Eﬂ..m_._._ flachisszant est donngé,

_...

M-3-1 Ecrire o= mn_cm:ﬂ:m de 'effort tranchant. 1,5pts
14-53-2 Tracor te dizgramme de 'effort ranchant. 1,5pts
[i1-3-3 Caleuler le moment quadratique lg: d'une seclion de la poutre. 1pt
Mi-2-4 Caiculer la contrainte normale max :._m__m duz'd la :mx,._n_: que m_,_Eu_u:m I'axe 11. ipt
HES U,_.,ZH,H_...__DM._W 4.5 points
Gut ; Détenming: lo nombre de tours E._n_ur,.._m par & tambour du treuil *
*.._wnn?mmqm et données ;
- Uapparel de levage étudiz est un treuil dont e tar ninour esi entraing d 100timn ;|
- Lenzemble treuil + tambour de frein est La.__;__:r & & un eylindre de diamé&ire D= 100mim,
ol de masse M = 1050,
_ Le moment du counle de freinage est égal & 100m.N.
I-4-1 Donner la nature du mouvement pris par le tambour d&s le debut du freinage, - Ipt
-4-2 Déterminer I'accélération de o mouvemeant. 1.5pis
lil-4-3 Diterminer le lemps de reinage et le nombre de lours effeciués par Iz tambour du treuil
pendant cetie epéralion. Zpts

narm——m - P mmm——-am uuﬂ.ﬁna_ =
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FEUILLE REPONSES ' : : _
. . Echelle des vilesses o°
- | wWwWw. or ni f or mati.on. con -
Hi-1 CINEMATIQUE - . ' Cuestion 1-1-2 : Tem 4% - 2mm's

CGuestions N1-1-3 & 1l1-1-5 1em < dmmis

HI-1-1 Mature de mouvemen! dos supports de machoeires 2 ef 3 par rapporl au Biati 1.

dasEdE EIEEEyEITEFEIETY Y

' Supp-:urh deTsm

R —

Supports de Fy.,

Hi-1-2 Détermination dely,, .

1-4-3 Deiermmgiu{m s ih r:.en..r:? insfantand de rotation lgy .

dak 1A IEI EET EFT RE R Y

Supportde Vo, -

Hi-1-4 D&termination graphicque de My, .
Hl-1-5 Relation de compoesilion des veclzurs vilesses enlre ¥, | I*’ﬂ_“ it r;-m
L:'l_.l'_.-..-':-tlﬂf'l {“{EF}MQUE de V.,
v ’-
" ||'I HET

_____ T -
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FEUI R REFENFESOr mat | on. com

-2 STATIQUE by Principe fondamental de la statique & 'équilibre du levier 9.

11-2-1 Equilibre du tambour e ' o ' -
‘ﬁﬂf-—-— | e R AR AR R R E A f e e em e e e e e s Ea b aE BT A .

Support de e .

\ _1$____._-—~-"':}']5_":-._'_F - @’.}
ke 4 In o)

[ES

=i

k2

——

. aupparn de T

Détermimmalion de O,

f13.2 ||

AEpa Ea AR IR LN PN ARL AR LN I F A FIE IR IAE 0T PR I F I RO R R EE R R AP IAEEEF I EAEE DRGS0 IE AR e

Ni-2-2 Equilibre de la machoire

Etude de 'équilibre de |2 m&choire

4

Déterminationde G, .

_ I-2-3 Equilibre de 2 et 9.
a) Principe fondamental da 1a statique al'équilibre du support 2

T o R e e Sy ) S [ e S |

Détermination graphique E{i

Echelle des forges @ 1om < 200N

e

|
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FEWONE ePbivEmsy mat i on. con

| 1II-3 RESISTANCE DES MATERIAUX o . l1-4 DYNANMIQUE

1121 Equations 11-3-Z Diagramme de l'efiort tranchant )
S lHl-4-1 Mature du mowvement pris par le lambour des le debul dufreinage.

e S

Equali-::-__ﬁs de l'effort tranchani

e b AL RIS I A IR I AR AR r e ram e sed hiE AdEdAE AR AR EET AFY AL e s mee mEd m S B E E e

' ' Nl-4-2 D&termination de laccélération du mouvement,

=N

FakEkadl s BRd Rl dRidcidEIdELI R RIT Y

1i-4-3 Détermination du temps de freinage

| i @' . .-.........-._.....-....-.......“u.....u......--....-.....-...-....-..-.........-........_......-...:..-...............-......................1
. s U o N S N RS g gt Ry .0 PO E SO NP J S, Dot ol T
{ - :

f Détermination du nombre de tours effectués par le tambour du treuil pendant cette opération,

_,..
r 1

Tt
(14 mm) ;

L=

GOGD T

111-3-3 Galoul du moment qn,'adratiqu% I

d'une seclion de la pouire,

30D T
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